浙江省2008年1月高等教育自学考试
工程测量试题
课程代码：02387
一、单项选择题(本大题共10小题，每小题2分，共20分)

在每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的，请将其代码填写在题后的括号内。错选、多选或未选均无分。
1．在多少范围内，可以用水平面代替球面进行距离测量？(      )

A．以20千米为半径
B.以10千米为半径

C．50千米2
D.10千米2

2．测量工作的基准面是(      )
A．高斯投影面
B.参考椭球面

C．大地水准面
D.水平面

3．水准仪的脚螺旋的作用是用来(      )
A．精确整平仪器
B.整平管水准器

C．整平圆水准器
D.既可整平管水准器，又可整平圆水准器

4．确定直线与什么之间夹角关系的工作称为直线定向?(      )
A．标准方向线
B.东西方向线

C．水平线
D.基准线

5．要消除度盘刻划误差对水平角观测的影响，采用的方法是(      )
A．各测回间改变度盘起始位置
B.盘左盘右观测

C．消除视差
D.认真估读减少读数误差

6．设分别有A、B、C、D 4个目标，用经纬仪采用全圆方向法观测水平角时，以A为零方向，则盘左的观测顺序为(      )
A．B、C、D
B.B、C、D、A

C．A、B、C、D、A
D.A、B、C、D

7．已知某起始边坐标方位角为115°21′18″，左转折角为120°30′24″，则待求边坐标方位角为(      )
A．5°09′06″
B.55°51′42″

C．174°50′54″
D.235°51′42″

8．按基本等高距绘出的等高线称为(      )
A．计曲线
B.间曲线

C．首曲线
D.助曲线

9．测定建筑物的平面位置随时间而移动的工作叫(      )
A．位移观测
B.沉降观测

C．倾斜观测
D.挠度观测

10．圆曲线的起点通常用什么代号表示？(      )
A．YZ
B.ZY

C．QZ
D.JD

二、填空题(本大题共15小题，每空1分，共20分)请在每小题的空格中填上正确答案。错填、不填均无分。
1．我国目前采用的大地坐标系是_______________。

2．测量平面直角坐标系的X轴指向_______________方向、Y轴指向_______________方向。

3．水准测量中，要消除地球曲率和大气折光的影响，所采用的方法是_______________。

4．水准器的分划值越小，说明其灵敏度就越_______________。

5．根据标准方向的不同，方位角可分为真方位角、_______________和_______________。

6．经纬仪的视准轴应与横轴_______________。

7．观测水平角时，要消除视准轴误差对水平角的影响，所采用的方法是_______________。

8．阐述函数中误差与观测值中误差之间关系的定律称为_______________。

9．坐标反算是根据两点平面直角坐标推算_______________和_______________。

10．已知某地形图上AB线段长度为2.5厘米，其实地水平距离为125米，则该图的比例尺为_______________，比例尺精度为_______________米。

11．地物符号包括依比例符号、_______________和_______________。

12．平整场地时，填挖高度是地面高程与_______________之差。

13．要在AB方向上测设一条坡度为1%的坡度线，已知A点高程为24.050米，AB的实地水平距离为120米，则B点高程应为_______________米。

14．里程桩的桩号表示该桩距离_______________的里程。

15．用钢尺分别丈量了两段距离，AB段长100米，CD段长200米，丈量两段的中误差均为±0.02米，则AB段比CD段丈量精度_______________。

三、名词解释(本大题共3小题，每小题4分，共12分)
1．直线定线

2．坐标增量

3．竖直角

四、简答题(本大题共3小题，每小题6分，共18分)
1．测量工作的基本原则是什么？为什么要遵循这样的原则？

2．什么是等高距和等高线平距？在同一幅地形图上，等高线平距和坡度之间有何关系？

3．什么是系统误差？什么是偶然误差？误差产生的原因有哪些?

五、计算题(本大题共3小题，每小题10分，共30分)
1.附合水准路线计算。

	点名
	距离

（km）
	实测高差

（m）
	改正数

（m）
	改正后高差

（m）
	高  程

（m）
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2.已知αMN=210°15′00″，xM=24.24m,yM=96.72m;xp=52.31m,yp=95.04m计算仪器安置在M点，用极坐标法测设P点所需的测设数据。

3.完成下表的竖直角观测记录的计算。已知竖盘顺时针方向注记。

	测站


	目  标

	竖盘
位置
	竖盘读数

°′″

	半测回竖直角

°′″

	指标差
″
	一测回竖直角
°′″

	O
	A
	左
	95 50 30
	
	
	

	
	
	右
	264 09 15
	
	
	

	O
	B
	左
	81 18 42
	
	
	

	
	
	右
	278 41 30
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